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	№ п/п
	Компетенция
	Содержание вопроса
	Правильный ответ

	1
	ОПК-1: Способен применять современные теоретические модели физических явлений, процессов и систем, а также результаты экспериментальных исследований в фундаментальных и прикладных разработках
	1. Прочитайте текст и установите соответствие.
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Описание
	Название

	1) метки пространства
	а) число степеней свободы 

	2) тело отсчета, система координат и часы
	б) система отсчета

	3) не имеет размеров, но имеет массу
	в) система координат

	
	г) материальная точка

	
	д) размерность нашего пространства



		1
	2
	3

	в
	б
	г





	
	
	2. Прочитайте текст и впишите слово.
При виртуальных перемещениях фиксируется _________________.

	время

	
	
	3. Прочитайте текст и установите соответствие. 

Классификация механических связей основана на виде уравнения связи .  
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Формула связи
	Название связи

	
1.  
	а) удерживающая 

	
2.  
	б) неудерживающая

	
	в) идеальная



		1
	2

	б
	а






	
	
	4. Прочитайте текст и установите соответствие. 

Классификация механических связей основана на аргументах функции связи .  
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Название связи 
	Формула связи

	
1.  
	а) стационарная 

	
2.  
	б) нестационарная 

	
3. 
	в) конечная, геометрическая 

	
4. 

	г) кинематическая, 
дифференциальная

	
	д) идеальная



		1
	2
	3
	4

	в
	г
	а
	б






	
	
	5. Прочитайте текст и установите соответствие. 

Классификация механических связей основана на свойствах функции связи . 
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Название связи 
	Формула связи

	
1.  
	а) конечная дифференцируемая

	
2. 
	б) конечная 
недифференцируемая

	
3. - гладкая 
	в) кинематическая интегрируемая 

	
4. - негладкая 

	г) кинематическая, 
неинтегрируемая 

	
	д) идеальная



		1
	2
	3
	4

	в
	г
	а
	б






	
	
	6. Прочитайте текст и установите соответствие. 
Классификация механических систем со связями зависит от типа связи. 
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Название связи 
	Название системы

	1. кинематическая, 
неинтегрируемая
	а) голономная

	2. кинематическая, интегрируемая
	б) неголономная

	3.  нестационарная
	в) склерономная

	4. стационарная 

	г) реономная

	
	д) идеальная



		1
	2
	3
	4

	б
	а
	г
	в






	
	
	7. Прочитайте текст и впишите слово.  Точка эллиптической орбиты планеты ближайшая  к Солнцу - это  ____.

	перигелий

	
	
	8. Прочитайте текст и впишите слово.
Колебания возможны только около  положения  ______  равновесия.

	устойчивого

	
	
	9. Прочитайте текст и выберите один правильный ответ. 
Какая связь ограничивает движение груза   

математического маятника длины :

а) 

б) 

в) 

г) 
	б

	
	
	10. Прочитайте текст и установите последовательность. 
Расположите системы в порядке возрастания числа степеней свободы:
1.  Простой математический маятник.
2. Сплошной однородный цилиндр скатывается по гладкой наклонной плоскости. 
3. Точка, движущаяся по внутренней поверхности гладкой сферы.
	
	1
	3
	2




	
	
	11. Прочитайте текст и установите соответствие. 
Функция Лагранжа замкнутой системы не зависит явно от какой-то величины, что приводит к выполнению закона сохранения.
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Описание
	Сохраняется величина

	1. не зависит явно от времени
	а) вектор импульса

	2. не зависит явно от декартовой координаты x
	б) энергия

	3. не зависит явно от декартовых координат
	в) момент импульса

	
	г) x-проекция импульса 



		1
	2
	3

	б
	г
	а






	
	
	12. Прочитайте текст и установите соответствие. 
Определение энергии зависит от формализма.  
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Определение энергии
	Формализм

	
1. 
	а) Гамильтона

	
2. 
	б) Гамильтона-Якоби

	
3. 
	в) Лагранжа

	
	г) Ньютона



		1
	2
	3

	г
	в
	б






	
	
	13. Прочитайте текст и выберите  правильный ответ. Траектория движения частицы в центральном поле лежит: 
а) в одной плоскости
б) на сфере единичного радиуса
в) на бесконечном цилиндре
г) ни одно из вышеперечисленного

	а

	
	
	14. Прочитайте текст и установите последовательность. 
Дана система Солнце-Земля. Расположите скорости в порядке возрастания их значений:
1. Вторая космическая скорость
2. Первая космическая скорость
3. Третья космическая скорость
[bookmark: _GoBack]
		2
	1
	3




	
	
	15. Прочитайте текст и установите соответствие. 

При изучении малых одномерных колебаний в системе был получен следующий закон движения .  Соотнесите физические величины, стоящие в этом законе с их обозначением.
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Обозначение
	Физическая величина

	
1.  
	а) смещение из положения равновесия

	
2.  
	б) амплитуда колебаний

	
3.  
	в) начальная фаза

	
	г) циклическая    частота 



		1
	2
	3

	б
	г
	в






	
	
	16. Прочитайте текст и впишите слово. Квадратичная форма кинетической энергии ______ определенная.
	положительно

	
	
	17. Прочитайте текст и установите соответствие. 
Вид уравнений движения зависит от формализма.
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Уравнения движения
	Формализм

	
1. 
	а) Даламбера

	
2. 
	б) Гамильтона-Якоби

	
3. 
	в) Лагранжа

	
4.
	г) Гамильтона

	
	д) Ньютона



		1
	2
	3
	4

	д
	в
	г
	б






	
	
	18. Прочитайте текст и установите соответствие. 

Соотнесите соотношения главных моментов инерции твердого тела  с названием этого тела.
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Соотношение
	Название

	
1.  
	а) асимметричный волчок

	
2.  
	б) симметричный волчок

	
3.  
	в) материальная точка

	
	г) шаровой волчок



		1
	2
	3

	г
	а
	б





	
	
	19. Прочитайте текст и установите последовательность. 
Расположите тела в порядке возрастания степеней свободы:
1. Не плоское твердое тело, 
2. плоское твердое тело, 
3. материальная точка.
		3
	2
	1




	
	
	20. Прочитайте текст и установите соответствие. 
К каждой позиции, данной в левом столбце, подберите соответствующую позицию из правого столбца:
	Система
	Функция Гамильтона

	1. свободная частица
	
а) 

	2. осциллятор
	
б) 

	
	
в) 



		1
	2

	б
	в
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